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WYSOKOWYDAJNY FALOWNIK YASKAWA A1000

Doswiadczenie i innowacja

Od 100 lat firma YASKAWA produkuje i do-
starcza produkty mechatroniki do budowy
maszyn i automatyki przemystowej. Zarow-
no standardowe produkty, jak i rozwigzania
indywidualne ciesza sie duzym uznaniem
za niezrownanag jakos$c i trwatosé.

Lider w technologii falownikéw

YASKAWA to czotowy w Swiecie producent
falownikéw, serwonapeddw, kontrolerow
ruchu, srednionapieciowych przemiennikow
czestotliwosci i robotéw przemystowych.
Zatozona w 1915 r. firma YASKAWA jest
pionierem w dziedzinie sterowania ruchem i
technologii napedowej, wdrazajgc innowacije
podnoszace produktywnos¢ i sprawnosc
maszyn i systemow.

Obecnie YASKAWA wytwarza ponad 1,8
min falownikéw rocznie. Uwzgledniajac te
liczbe, mozna zatozyc¢, ze firma YASKAWA
jest prawdopodobnie najwigkszym
producentem falownikéw na swiecie.

Seria A1000 firmy YASKAWA kontynuuije te
tradycje wdrazania innowacyjnych rozwigzan
w dziedzinie technologii napedowej. Seria
A1000 oferuje szereg zalet w zakresie
znakomitej wydajnosci silnikdw, korzysci
ekologicznych i energooszczednosci oraz
wielu funkcji operacyjnych dostosowanych
do potrzeb uzytkownikow.

Ponadto seria A1000 oferuje seryjnie
Zaawansowane parametry techniczne.

Gtéwne funkcje A1000:

P> Znakomita wydajno$¢ silnika: A1000
to falownik klasy Premium napedzajacy
nie tylko silniki indukcyjne, lecz réwniez
silniki PM (ze sterowaniem w otwartej
i zamknietej petli) o petnym momencie
obrotowym przy predkosci zerowej

P> Zintegrowane funkcje bezpieczenstwa
funkcjonalnego: Zintegrowana funkcja
bezpiecznego wytgczenia momentu
obrotowego (STO) znacznie ulepsza
bezpieczenstwo maszyny i niezawod-
nos¢ dziatania, istotnie redukujac poten-
cjalne koszty

P> Optymalizacja efektywnos$ci maszyny:
Zaawansowana technologia
energooszczedna podnoszaca efek-
tywnos¢ i produktywnos$é maszyny w
potaczeniu z praca silnika indukcyjnego
i PM

YASKAWA A1000

P> Latwa integracja sterowania PLC:
DriveWorksEZ tworzy indywidualne funk-
cje napedowe za pomoca kilku kliknie¢
mysza w trybie szybkiego intuicyjnego
programowania

P Latwy i szybki rozruch:
A1000 automatycznie konfiguruje
parametry wymagane do wigks-
zos$ci zastosowan i posiada ekran
petnotekstowy (w 8 jezykach)

P Oszczednosé miejsca i kompaktowa
instalacja: Znakomity stosunek mocy
do wielkosci i szeregowa instalacja
bez przeswitéw redukuja do minimum
zapotrzebowanie przestrzenne podczas
montazu

P Niezawodnos¢ dziatania:
Trwata konstrukcja gwarantuje 10-letnig
bezserwisowa eksploatacje



Sterowanie silnikiem z magnesem

statym

» Sterowanie w otwartej petli bez
kodera

» 200% znamionowego momentu
obrotowego dla O rpm

Funkcje zabezpieczajace i

komunikacja

» Bezpieczenstwo funkcjonalne:A1000
posiada funkcje bezpiecznego wy-
taczenia momentu obrotowego (STO)
zgodnie z norma EN ISO 13849-1,
kat. 3, PLd, IEC/EN 61508 SIL2

» Monitor urzgdzenia zewnetrznego
(EDM) do monitorowania stanu
funkcji STO

tatwy rozruch i niezawodne dziatanie

» Wstepne ustawienia parametrow
aplikacji

» Bezsrubowy zdejmowany zacisk
sterujgcy z kopig zapasowa
parametrow

» Autoregulacja parametrow silnika
w trybie online

» Strojenie petli predkosci odpowiednio
do obcigzenia

» Funkcja tworzenia kopii zapasowej
parametrow

» Narzedzie konstrukcyjne DriveWizard
Plus do zarzadzania parametrami

» Biblioteka oprogramowania aplikacji

» Diagnostyka warunkow eksploatacii
wszystkich gtéwnych komponentéw
falownika

Konstrukcja i funkcje napedu

» Wyjatkowo kompaktowa budowa

» Montaz szeregowy zajmuje mato
miejsca

» Podwdjna moc redukuje koszty
i zapotrzebowanie na przestrzen
montazowa

» Dtuga zywotnosc

Efektywnosc i Srodowisko

» Zaawansowana funkcja
energooszczedna

» Innowacyjna funkcja PWM redukuje
hatas

» Minimalizacja zaniku zasilania w
trybie normalnego obciazenia

Klasa ochrony

Dostepne sa rézne klasy ochrony falownika przed wilgocia, pytem, mgta olejowa,

wibracjami, korozyjnym siarkowodorem, czastkami przewodzgcymi i innymi surowymi

Srodowiskami.

» A1000 IP54 - gotowy do pracy, montowany kotnierzowo, z radiatorem z tytu
do odprowadzania strat ciepta, do matych paneli o wysokim stopniu ochrony

» A1000 IP54 - montowany na Scianie do decentralngj instalacji

» A1000 - panele wolnostojace (90 - 355 kW), konfigurowalne

A1000 IP54 - gotowy do pracy

€«

A1000 IP54 - montowany na $cianie

A1000 - panel wolnostojacy



Zaawansowane sterowanie silnikiem

Zaawansowana technologia napedowa

» Nadaje sie do napedu silnikdéw réznego typu.
A1000 napedza nie tylko silniki indukcyjne, lecz
réwniez silniki synchroniczne typu IPM*1 i SPM*2
wysokiej mocy ze sterowaniem wektorowym w
petli otwartej i zamkniete.

Uzyj parametréw do
przetaczania migdzy réznymi
typami silnikéw

» Minimalizacja potrzebnego osprzetu dzigki A1000

zastosowaniu tego samego falownika do napedu
silnikdw indukeyjnych i synchronicznych.

*1 Silnik z wewngtrznym magnesem statym

(silniki z i statymi zamontc ymi w wirniku)
*2 Silnik z powierzchniowym magnesem statym
(silniki z i statymi zamontc ymi na powierzchni wirnika)

Silnik indukeyjny

Silnik synchroniczny Silnik synchroniczny
(SPM) (IPM)
Seria SMRA Silnik superenergooszczedny

Funkcja pozycjonowania bez urzadzen zewnetrznych

» Stosowanie silnika IPM do sterowania potozeniem - bez sprzezenia zwrotnego z silnikiem
Elektryczna asymetria magnetyczna w silnikach IPM umoZzliwia detekcje predkosci,
kierunku i poftozenia wirnika bez uzycia zewnetrznego sprzezenia zwrotnego.

» Funkcja pozycjonowania bez sterownika PLC. Programowanie wizualne w DriveWorksEZ
pozwala zrezygnowac z zewnetrznych sterownikéw, umozliwiajgc uzytkownikowi
tworzenie indywidualnych funkciji jak sterowanie potozeniem.

Bez sprzgzenia zwrotnego PG

4 YASKAWA A1000



YASKAWA

je autoregulaciji

» Funkcje autoregulacji optymalizujg parametry falownika do wspdtpracy z silnikami
indukcyjnymi i synchronicznymi w celu uzyskania maksymalnych osiggow.

» Optymalizacja nie tylko wydajnosci falownika i silnika, lecz rowniez automatyczna
regulacja parametréw podtgczonych maszyn.

» Nowe metody autoregulacii.
Seria A1000 ciggle analizuje zmiany w parametrach silnika podczas pracy, umozliwiajac
wysoce precyzyjna kontrole predkosci.

Strojenie silnika Strojenie obciazenia

Zastosowania w jace wysokiego p
1 obrotowego i wysokiej doktadnosci.

Ulepsza charakterystyke reakcji silnika w zaleznosci od
stosowanej maszyn.

g

jenie rotacyjne

Strojenie ASR*

. ’ Zastosowania, w ktérych podczas procesu strojenia Do tej pory proces strojenia byt niezwykle czaso-
A IEGR SERTENTE silnik musi by¢ podtaczony do obciazenia. chtonny.
o .. Strojenie po zmianie dtugosci kabli migdzy silnikiem Podnosi zdolno$¢ falownika do obnizenia obciazenia.
AUTSIRITE CEREETE a falownikiem lub w razie réznych mocy silnika i Regulacja inercji Do i korzystajacych z funkcji i

migdzyprzewodowej

falownika. energii kinetycznej i sterowania antycypacyjnego.
A jenie funkcji Zapewnia przez caty czas maksymalnie efektywna N L.
g ednej prace silnika. Automatyczny regulator predkosci

Szeroki zakres momentéw obrotowych

Charakterystyka momentéw obrotowych
Zaawansowane sterowanie wektorowe w otwartej
petli z silnikiem IPM

» Wysoki moment obrotowy dla O Hz, bez czujnikdw lub ukfadéw
sprzezenia zwrotnego.
Do niedawna sterowanie bezczujnikowe nie miato zastosowania dla
silnikow
synchronicznych. A1000 zapewnia teraz wysoki algorytm poczatkowego

100
momentu obrotowego bez uzycia czujnikdw elektromagnetycznych lub
sprzezenia zwrotnego z silnikiem. i
» Wydajne pradowe sterowanie wektorowe uzyskuje wysoki poczgtkowy i
0 1000

moment obrotowy z silnikiem indukcyjnym. 3 - )
Predkos¢ obrotowa silnika (obr./min)

Zaawansowane sterowa- h . .
aawansowane sterowa 200% znamionowego momentu obrotowego dla Sterowanie wektorowe 200% znamionowego momentu obrotowego dla

0 obr./min*, zakres predkosci 1:100* w otwartej petli 0,3 Hz*, zakres predkosci 1:200

nie wektorowe w otwartej
petli dla silnikéw PM

Sterowanie wektorowe o ] A o .
w zamknigtej petii dla 200% znamionowego momentu obrotowego dla 0 obr./ Sterowanie wektorowe 200% znamionowego momentu obrotowego

silnikéw PM min, zakres predkosci 1:1500 w zamknietej petli 0 obr./min*, zakres predkosci 1:1500

* tylko silnik IPM * Prawidtowy wyjsciowy moment obrotowy zalezy od zgodnosci mocy falownika i silnika.



Odzyskiwanie sprawnosci po zaniku zasilania

Napigcie zasilania

Predkosé silnika

Czestotliwos¢ wyjsciowa

Prad wyjsciowy

Napigcie zasilania

Wyszukiwanie
predkosci

katwe wyszukiwanie
predkosci wybiegu
silnika w celu tagod-
nego rozruchu.

il Redukuje przetgzenie przy
szybkim, fagodnym rozruchu

Predko$é silnika

{r

Czestotliwos¢ wyjsci

Prad wyjsciowy

oams sl manen
]

1750 gbr./min

_.._.—1—.—

1750 %/m_,in i

Idealny do wenty-
latoréw, dmuchaw i
innych urzadzen wi-
rujgcych do ttoczenia
ptynéw.

Funkcja pokonywa-
nia zaktocen przez
buforowanie energii
kinetycznej
Zapewnia prace
silnika bez wybiegu.

L

Wykorzystuje regenerowana energie
do utrzymywania urzadzenia w ruchu
] "

W przypadku
przerwy w dostawie
pradu falownik
A1000 doprowadza
urzadzenie do
szybkiego kontrolo-
wanego zatrzymania
za pomoca funkcji
buforowania energii
kinetycznej.

Pilnie zalecane

: do tasmociagow,
i maszyn tekstylnych
i innych zastosowan
Uwaga: Wymagany jest oddzielny czujnik do wykrywania zaniku zasilania.  wymagajacych
pracy ciagtej.
YASKAWA A1000

» A1000 oferuje dwie metody postepowania w razie
chwilowego zaniku zasilania.

» A1000 kompensuje chwilowy zanik zasilania za pomoca
sterowania bezczujnikowego do silnikdw indukcyjnych

i synchronicznych.

» A1000 pozwala kontynuowac ruch w razie zaniku
zasilania przez 2 sekundy.”

* Opcja dostepna dla niektérych modeli.



YASKAWA

Funkcje zabezpieczajgce jako standardowe wyposazenie

» A1000 posiada funkcje bezpiecznego wytgczenia
momentu obrotowego (STO) zgodnie z norma EN 1SO
13849-1, kat. 3, PLd, IEC/EN 61508 SIL2

» Monitor urzgdzenia zewnetrznego (EDM) do
monitorowania stanu bezpieczenstwa falownika.

ENISO 13849-1, kat. 3, PLd,
IEC/EN 61508 SIL2

Zasilanie

A1000 N

Kontroler i Kontroler E

bezpieczeristwa HC

Petla sprzezenia zwrotnego 1
T H | {oulan
(
H2 , |
L

EDM DM+
P
DM- <

L —

Wszystkie gtdwne protokoty transmisji szeregowej

PIrJOJF] i 8 _—
» Standard RS-422/485 (MEMOBUS/Modbus dia 115,2 CANopen F=55%" Devicener

kbps) we wszystkich modelach.

— MECHATROLINK
» Opcjonalne karty dostepne dla wszystkich gtdwnych EtherNet/IPb H ‘ ; .m

magistrali fieldbus stosownych na Swiecie:

—
{Modbus EtherCAT. ™ POWERLINK

* Zastrzezone znaki towarowe tych przedsigbiorstw.



Wstepne ustawienia parametréw aplikaciji

» A1000 konfiguruje automatycznie parametry dla podstawowych zastosowan. Dobdr wiasciwej aplikacji optymalizuje
wydajnos¢ falownika i skraca czas konfiguraciji.

' N\ N\ [ 1\
Nastawa Nastawa
00  Ogodlne przeznaczenie Parametry sg programowane
1:.:' N automatycznie
E = 01 Pompa zasilania wodg
\Suwnica ) | Dawig snik) ) {_ ) Pompa 02 Przenosnik A1-02  Wybor trybu‘sterov.vania
s Vs Vs \ 03 Wentylator wyciagowy C1-01  Czas prz’y’sples.zen|a1
[ I 04 Wentylator HVAC: C1-02  Czas opdznienia

e o 05 Sprezarka €6-01 | Wybdr trybu pracy ND/HD

\__Przenonik ) |  Sprezarka )  wiecej.. ) 06 Dzw|g (podnos'nik) : :

07 Suwnica (trawersa) /—\/

Przyktad epny
Wybor opcji ,Przenosnik” optymalizuje konfiguracje parametréw, dzieki czemu falownik jest
natychmiast gotowy do uruchomienia przenosnika.

Zdejmowana plytka zaciskowa z kopig zapasowa parametrow

» Pierwsza listwa zaciskowa z funkcjg tworzenia kopii zapasowej parametrow. Zdolnos¢ ptytek zaciskowych do
przechowywania skonfigurowanych parametréw umozliwia odzyskanie aplikacji w trybie online w razie awarii wymagajacej

wymiany falownika.

Ptytka zaciskowa A1000

Nazwa Numer Nastawa
ND/HD C6-01 1
Tryb sterowania A1-02 0
Wybdr czestotliwosci zadanej b1-01 1
Wybdr polecenia uruchomienia b1-02 1

Funkcja kopiowania parametréw

» Wszystkie modele standardowe sg wyposazone w funkcje -
kopiowania parametréw, ktdéra umozliwia szybkie kopiowanie i |
ustawien falownika i ich przestanie operatorowi do szybkiej Py o
F~'# :
konfiguraciji. # o -
il it
AOS
» Modut USB do kopiowania A USB stuzy do szybkiego i wygodnego o

tworzenia kopii zapasowej ustawien i programowania falownika.

8 YASKAWA A1000



DriveWorksEZ - narzedzie do indywidualnego programowania falownika

» Narzedzie programowania wizualnego DriveWorksEZ.

lkony przesuwane metoda ,przeciggnij i upus¢” do indywidualnego
programowania falownika. Utwdrz specjalne sekwencje i funkcije

wykrywania, a nastepnie przenies je na falownik.

Zaprogramuj wiasne sekwencje
» Na przyktad:
Funkcja bezczujnikowego sterowania pozycjonowaniem

Utworz indywidualne funkcje wykrywania

» Na przyktad:
Analiza spadku sprawnosci maszyny przy uzyciu detekcii
impulsem momentu obrotowego

Przyktady rozwigzan przy uzyciu DriveWorksEZ
» Kontrola niewywazenia pralki

» Orientacja wrzeciona

» Wat elektroniczny

» Programowany wzorzec limitéw pragdu

€= = €= Zasilanie

— S\
2 T T2
W ® 35 £g/ \&¢
B a °/ v
A1000 Silnik IPM Czas (s)

Wykrywa wahania w obrebie
zakresu znamionowego

N
L! “ > 4 )
: glo pasovre

2

Iy
A1000 Silnik

Moment obrotowy

Ustawianie czasu

Czas (s)

Narzedzie konstrukcyjne DriveWizard Plus

Zarzadzaj innowacyjnymi ustawieniami wszystkich falownikdw

bezposrednio z komputera.
Niezbedne narzedzie do konfiguracji i monitorowania falownika
Edycja parametrow, dostep do wszystkich monitordw,
tworzenie wtasnych sekwenciji operacyjnych i monitorowanie
pracy falownika za pomocag funkcji oscyloskopu.

» Wygodna konfiguracja falownika z komputera, funkcje
monitorowania i diagnostyki

» Zintegrowana funkcja oscyloskopu

» Automatyczna konwersja parametréw z falownikow
starszych serii

» Edycja parametrow w trybie online i offline

N { Amplituda momentu
obrotowego



» YASKAWA kontynuuje

. . Poréwnanie wymiaréw falownika 0 ie wymiaréw silnika
konstruowanie urzadzen
ma{ego rozmiaru, {aczac Przyktad: klasa 400 V, 75 KW Przyktad przedstawia silnik 200 V, 3,7 kW
kompaktowg budowe
. F7
falownika z lekka, Poprzedni

55,4% 70%

efektywng konstrukcja model mniejszy

silnika synchronicznego.

mniejszy

A1000

» Montaz szeregowy
pozwala na jeszcze
bardziej kompaktowa
konfiguracie.

» Dostepne modele
bezzebrowe™.

* Dostepne wkrétce

Podwodjna moc redukuje koszty i zapotrzebowanie na przestrzen montazowa

» W kazdym falowniku
mozna wybrac tryb pracy

Wybor parametréw znamionowych falownika najlepiej dopasowanych do konkretnego zastosowania

Poprzedni model A1000 (praca normalna)
normalnej lub pracy pod Silnik 11 KW wymaga falownika 11 kW Falownik 7,5 KW napedza teraz silnik 11 KW —
wysokim obcigzeniem. wigkszy 0 caty rozmiar ramy
Zaleznie od zastosowania T ;
falownik A1000 napedza . o

silnik wiekszy o caty
rozmiar ramy niz nasz 11 kW
wczesniejszy model.

Podwdjne parametry znamionowe falownika A1000

Jeden parametr umozliwia uzytkownikowi ustawienie normalnego trybu pracy lub pod wysokim obcigzeniem
Silnik Zastosowania

i ) Wys.obciazenie 150% znamionowego pradu falownika na
| 1 minute
I
Praca normalna 120% znamionowego pradu falownika na
A1000 1 minute
7,5 kW/11 kW

Uwaga: Zawsze wybieraj falownik o wyzszym pradzie znamionowym niz prad znamionowy silnika.

=3
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Diuga zywotnosc¢

» Konstrukcja gwarantuje 10-letnig bezserwisowg
eksploatacje. Wentylator chtodzgcy, kondensatory,
przekazniki i tranzystory IGBT zostaty starannie dobrane
i skonstruowane; ich przewidywana zywotnos¢ wynosi
10 lat.”

isoWa
\oa\ac\e

pezsen

ekspP

* Przy zatozeniu, ze falownik pracuje ciagle przez 24 godziny na dobe z 80%
obciazeniem w temperaturze otoczenia 40°C.

Monitorowanie cyklu zycia

» Ostatnia seria falownikdw YASKAWA jest wyposazona w programy
monitorujgce cykl zycia urzgdzen, informujgce uzytkownika o zuzyciu
czesci i okresach konserwaciji, aby zapobiec problemom, zanim sie

pojawia.
41000 Ekran panelu Odpowiedni
M operatorskiego komponent

Nr 1: Wymien wentylator

Nr 2: Wymieri KORHESS S LT-1 Wentylator chtodzacy
LT-2 Kondensatory

Przekaznik

LT-3 przeciwudarowy
LT-4 Tranzystory IGBT

Falownik wysyta sygnat do sterowania z informacja o komponentach
wymagajacych wymiany

Rézne funkcje hamowania

» Funkcje opdznienia przewzbudzenia zatrzymuja szybko
silnik bez uzycia rezystora hamujgcego.

0.4 18.5 30 kW
. i Poprzedni Wbudowany tranzystor hamujacy o mocy
» Wszystkie modele o mocy do 30 kW (HD) sg wyposazone model do 18,5 kW
i iai i i Wbud t tor hamuj d
w tranzystor hamujgcy zapewniajgcy wiecej skutecznych A1000 w iy naey @ Moy o

opcji hamowania po zainstalowaniu dodatkowego
rezystora hamujacego.
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Efektywnosc¢ i Srodowisko

Oszczednosc¢ energii

» Zaawansowana technologia energooszczedna.

90 |
Funkcja energooszczedna umozliwia wysoce efektywng prace
silnika indukcyjnego.
80 |
» Doskonaty wskaznik energooszczednosci przy uzyciu silnika
70 |

synchronicznego. Potaczenie wysokiej sprawnosci silnika
synchronicznego z funkcjg energooszczedna falownika A1000

) . . o 60 - Induction motor
pozwala na niespotykang redukcje zuzycia energii. T Energy Saing Cantol

Synchronous motor
+Energy-Saving Control

Efficiency (%)

50 |
Induction motor only
(no Energy Saving)

40 L
Warunki: 6] 50 100
Roczna oszczednos¢ energii dla instalacji grzewczo- o
Kli yinej HVAC ze 100 silnikami 0 mocy 3,7 kW. Motor Speed (%)
Koszty elektryczne wynoszace 8 centow/kWh*, sredni
koszt pradu dla przemystu w Europie

Efektywnos¢ z funkcja energooszczedna
Przyktad przedstawia falownik 200V, 4,0 kW
w wentylatorze lub pompie

Przyktady oszczednosci energii z falownikiem A1000 i silnikiem PM

Pobdr mocy Koszty pradu

L\ Silnik indukcyjny + A1000 1903 100 kWh €152300

Roczna oszczednos¢ kosztéw
energii: [A] w stosunku do [B] 148 500 kwh €11900

148 500 kWh x 0,555 +

1000 = 82,4 tony!
Roczna redukcja emisji CO.
) e Przy zatozeniu, ze 1 KW pobranej mocy wytwarza €152 300 €140 400
0,555 kg/kWh CO,

Redukcja hatasu

Poréwnanie naszej wczesniejszej linii produktow z nowa funkcja wahar PWM » A1000 Wykorzystuje fUﬂij@ wahan
Poprzednie modele A1000 PWM firmy YASKAWA do ttumienia

szumow elektromagnetycznych i hatasu
Uwaga:

f emitowanego przez silnik, przyczyniajgc
((( " )D sie do redukciji hatasu w srodowisku.
Kalkulacja na podstawie poréwnania wartosci szczytowych podczas

emisji hatasu

23,3%
ciszej
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Standardowe dane techniczne

Pozycja ne technicz

Sterowanie V/f, sterowanie V/f z PG, sterowanie wektorowe w petli otwartej, sterowanie wektorowe w petli zamknigtej, sterowanie wektorowe w petli otwartej dla PM, sterowanie

Metoda sterowania wektorowe w petli zamknietej dla PM, zaawansowane sterowanie wektorowe w petli otwartej dla PM

Zakres regulaciji czestotliwosci od 0,01 do 400 Hz
Doktadnosc¢ czestotliwosci Zadana wartos¢ cyfrowa: w obrebie +0,01% maks. czgstotliwosci wyjsciowej (od —10 do + 40°C)
(wahania temperatury) Zadana warto$¢ analogowa: w obrebie +0,1% maks. czestotliwosci wyjSciowej (25°C = 10°C)

Zadana warto$¢ cyfrowa: 0,01 Hz

Rozdzielczos¢ ustawiania czgstotiiwosci Zadana wartos¢ analogowa: 0,03 Hz / 60 Hz (11 bitéw)

Rozdzielczo$¢ czestotliwosci wyjsciowej 0,001 Hz
Sygnat ustawiania czestotliwosci od-10do +10V,0d 0 do +10V, od 4 do 20 mA, ciag impulsow

150%/3 Hz (sterowanie V/f i sterowanie V/f z PG), 200%/0,3 Hz"' (sterowanie wektorowe w petli otwartej), 200%/0 r/min™" (sterowanie wektorowe w petli zamknigtej, sterowanie
Poczatkowy moment obrotowy wektorowe w petli zamknigtej dia PM
i zaawansowane sterowanie wektorowe w petli otwartej dla PM), 100%/5% predkosci (sterowanie wektorowe w petli otwartej dla PM)
1:1500 (sterowanie wektorowe w petli zamknigtej i sterowanie wektorowe w petli zamknigtej dla PM) 1:200 (sterowanie wektorowe w petli otwartej) 1:40 (sterowanie V/f i sterowanie

Zakres regulacii predkosci V/f z PG) 1:20 (sterowanie wektorowe w petli otwartej dla PM) 1:100 (zaawansowane sterowanie wektorowe w petli otwartej dla PM)

Doktadnosc regulacji predkosci +0,2% w sterowaniu wektorowym w petli otwartej (25°C +10°C)2, 0,02% w sterowaniu wektorowym w petli zamknigtej (25°C + 10°C)

10 Hz w sterowaniu wektorowym w petli otwartej (25°C + 10°C), 50 Hz w sterowaniu wektorowym w petli zamknigtej (25°C + 10°C) (eliminuje wahania temperatury podczas wykony-
wania autostrojenia rotacyjnego)

Limit momentu obrotowego Sterowanie wektorowe umozliwia oddzielng nastawe w czterech kwadrantach

Reakcja na predkos¢

Charakterystyka sterowania

Czas przyspieszenia/op6znienia 0d 0,00 to 6000,0 s (4 wybierane kombinacje niezaleznych ustawien przyspieszenia i opéznienia)

Falowniki 200/400 V 30 kW lub mniej maja wbudowany tranzystor hamujacy.

1. Krétkotrwaty moment obrotowy przy opéznianiu™®: ponad 100% dla silnikéw 0,4/ 0,75 kW, ponad 50% dla silnikéw 1,5 KW i ponad 20% dla silnikéw 2,2 KW i powyzej
(hamowanie przy przewzbudzeniu/hamowanie z wysokim poslizgiem: okoto 40%)

2. Ciagty regen. moment obrotowy: ok. 20% (okoto 125% z opcja dynamicznego rezystora hamujacego™: 10% CzWh 10 s, wewngtrzny tranzystor hamujacy)

Moment hamujacy

Charakterystyka V/f Programy wybierane przez uzytkownika i wstepne szablony ustawien V/f

Sterowanie momentem obrotowym, sterowanie redukcyjne, przet ie sterowania predkoscia/momentem obrotowym, sterowanie antycypacyjne, sterowanie zerowe, czas wspoma-
gania przy chwilowym zaniku zasilania, wyszukiwania predkosci, detekcja nadmiernego momentu obrotowego, limit momentu obrotowego, 17-stopniowa regulacja predkosci (maks.),
przetaczanie czasu przyspieszenia/opdznienia, krzywa S przyspieszenia/opdznienia, sekwencja 3-przewodowa, autostrojenie (rotacyjne, stacjonarne), strojenie online, Dwell, wiaczanie

Gtowne funkcje sterowania / wytaczanie wentylatora chtodzacego, komp ja poslizgu, komp ja momentu obr go, przeskok czestotliwosci, gérna/dolna granica czestotliwosci zadanej, hamowanie z
wiryskiem DC przy uruchomieniu i zatrzymaniu, hamowanie przy przewzbudzeniu, hamowanie z wysokim poslizgiem, sterowanie PID (z funkcja czuwania), sterowanie funkcja energo-
oszczedna, facze MEMOBUS (RS-485/422 maks., 115,2 kbps), ponowne uruchomienie po btedzie, wstepne ustawienia aplikacji, DriveWorksEZ (funkcja programowana indywidualnie),
zdejmowana plytka zaciskowa z funkcja tworzenia kopii zapasowej parametrow...

Ochrona silnika przed przegrzaniem przez prad wyjsciowy

Falownik zatrzymuie sig, jezeli prad wyjsciowy przekroczy 200% znamionowego wysokiego obcigzenia

Oconasinka
Chwioe zbezpiecznie nadpradone
_ Falownik zatrzymuije sig po 60 s przy 150% znami go pradu wyjciowego (wysokie obciazenie)®
_ Klasa 200 V: Zatrzymuje sig, jezeli magistrala DC przekroczy ok. 410V, klasa 400 V: Zatrzymuje sig, jezeli magistrala DC przekroczy ok. 820 V
g _ Klasa 200 V: Zatrzymuje sig, jezeli magistrala DC przekroczy ok. 190 V, klasa 400 V: Zatrzymuje sig, jezeli magistrala DC przekroczy ok. 380 V/
g _ Natychmiastowe zatrzymanie po 15 ms lub dtuzszym zaniku zasilania. Ciggta praca w razie zaniku zasilania trwajacego mniej niz 2 s (standard)™®
2
_ Czujnik chronigcy rezystor hamujacy przed przegrzaniem (opcjonalnie typ ERF, 3% CzWi)
_ Zabezpieczenie przed utykiem podczas przyspieszenia/opéznienia i pracy ze stata predkoscia
_ Zabezpieczenie obwodem elektronicznym™’
_ Dioda LED fadowania $wieci sig, az napigcie magistrali DC spadnie ponizej ok. 50 V
Obszar stosowania Wewnatrz pomieszczen
§ Temperatura otoczenia od —10 do + 50°C (otwarte podwozie), od —10 do +40°C (NEMA typ 1)
g Wilgotnos¢ powietrza 95% wzglednej wilgotnosci powietrza lub mniej (bez skraplania)
E Temperatura przechowywania od —20 do + 60°C (krétkotrwata temperatura podczas transportu)
g Wysoko$¢ n.p.m. do 1000 metréw (spadek wartosci wyjsciowych o 1% na 100 m powyzej 1000 m, maks. 3000 m)
Wstrzas 0d 10 do 20 Hz: 9,8m/s% od 20 do 55 Hz: 5,9 m/s? dla 200 V do maks. 45 kW i 400 V do maks. 75 kW, 2,0 m/s2 dla 200 V, od 55 do 110 kW i 400 V, od 90 do 315 kW

_ CE, UL, cUL, RoHS, Germanischer Lloyd

IPO0 otwarte podwozie, IP20, obudowa NEMA typ 1, IP54 montaz nascienny, IP54 gotowe do pracy, IP23/IP54 panele wolnostojace

*

: Wymaga falownika o zalecanej mocy.

*2: Doktadnos¢ regulacji predko$ci moze sig nieznacznie rézni¢ w zaleznosci od warunkéw montazu lub stosowanego silnika. Szczegdtowe informacje mozna uzyskac od firmy YASKAWA.

*3: Staly $redni moment obrotowy opéZnienia odnosi sig do momentu obrotowego wymaganego do spowolnienia silnika (odtgczonego od obciazenia) ze znamionowej predkosci obrotowej silnika do zera w maksymalnie krétkim czasie.

*4: Jezeli L3-04 jest aktywne w przypadku stosowania rezystora hamujacego lub modutu hamowania, silnik moze nie zatrzymac sie w zdefiniowanym czasie opéznienia.

*5: Ochrona przecigzeniowa moze zadziata¢ na nizszym poziomie, jezeli czestotliwos¢ wyjsciowa wynosi ponizej 6 Hz.

*6: Waha sie w zaleznosci od mocy falownika i obcigzenia. Falowniki o mocy ponizej 11 KW dla napigcia 200 V (model: CIMR-AC2A0056) Iub 400 V (model: CIMR-AC4A0031) wymagaja oddzielnego modutu do odzyskiwania sprawnosci po chwilowym
zaniku zasilania trwajacym 2 s lub dtuzej.

*7: Uziemienie nie jest zagwarantowane, jezeli impedancja Sciezki ziemnozwarciowej jest za niska lub jezeli falownik jest zasilany przy zwarciu doziemnym na wyjsciu.
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Schemat pofaczen

Zaciski -, +1, +2, B1, B2 sluzg ng'cl;a[)m © Przekatnik
do potaczen opcjonalnych. Nigdy nie termiczny
przewodow zasilaj do Uorrvig X ("pcla)
tych zaciskow J T Zwora | Rezystor hamujacy
L\ (opcja)
+2 +1 - B1 B2 [P .
Obwdd gléwny (Van! ;' '.. ’,' y Silnik
VIT2 - Lt VeYm
Trzyfazy R — R/L1 WIT3 1 \ : \
Zasilanie g — siL2 Al 000 ; [ [
00200 do 400V | — T3 A " 7 =
5 2 Obwdd sterujacy @ - -
= Ekranowany
Uziemienie kabel
Do przodu / Stop S1 &@:
Do tyhu / Stop ISZ ?@
Blad zewnetrzny 153 &i@
Reset biedu S4 &i@:
Wielofunkcyjne » l
. i - S5 :
wejscia cyfrowe | fulti-predkost - kiok 1 = rzefacznik DIP §1
(ustawienie domysine) Wybdr A2 napiecie/prad
Multi-predkosc¢ - krok 2 S6
= Przetacznik DIP S2
. . Zacisk rez. wh./wyt.
Predkos¢ S7 - R
T E'O i
Zewngtrzna blokada I i E ﬁworr*a S3
s lsa = B O} Wybdr upust/zrodio
SN PTC| Przetacznik DIP S4
u A3 wybor wejscia
w Wybdr trybu upust/Zrodto (sink/source) - spliter A analogowego/PTC
(domyslnie: upust (sink) ————| P .
s = : i, Zwora S5
+24 V : i~ Wybor FM/AM
'O O!' napiecie/prad
AW
El zacisk
2kQ e i MA
Wejscie ciagu impulséw (maks. 32 kHz) — Wyjscie przekaznika zabezpieczajgcego
MBJ | 250 VAC, maks. 1A
Zasilanie +10,5 VDC, maks. 20 mA 30VDC, maks. 1A
MCJ ] (min.5VDC, 10 mA)
[ Wejscie analogowe 1 (bias czestotliwosci zadanej) i s
wyjscie pr (podczas pracy)
Wielofunkcyjne @ / 0d-10 do +10VDC (20 k) _M1I7 250 vac, maks. 1 A
wejécia analogowe / ciggu r Wejscie 2 (bias jwosci zadane)) M2 ?nelzngrggk?J rnAA)
impulsow od -10 do +10VDC (20 kQ)
od 0 lub 4 do 20 mA (250 Q) M3 Wyjscie pr Zni i j predkos$c zerowa)
. A28 | 250 VAC, maks. 1A
IS Wejscie analogowe 3 / wejscie PTC M4 [ 30vDC, maks. 1A
(dodatkowa czestotliwos¢ zadana) (min. 5 VDC, 10 mA)
od -10 do +10 VDC (20 kQ)
LR oV M5| Y Wyjscie pre: zgodnaz 1)
) } 250 VAC, maks. 1A
-V Zasilanie -10,5 VDC, maks. 20 mA M6} | 30 VDC, maks. 1A
(min. 5VDC, 10 mA)
Rezystor zakoriczeniowy :
(120 Q, 1/2W) | @ MP 1 Wielofunkcyjne wyjscie ciagu impulsow
— i i AC (czestotliwos¢ wyjsciowa)
" Prefacznik o 0d 0 do 32 kHz (2,2 kQ)
A i) i DIPS2 |
\ R+ 1 3 ov
| R- | J> -
kgcze MEMOBUS/Modbus N S+ ; FM N
RS485/422 IS ; B / 4 Wielofunkcyjne wyjscie analogowe 1
_ maks. 115,2 kBps ] S- : : M Vi )
Wytacznik N | od -10 do +10 VDC (2mA) lub od 4 do 20 mA
bezpieczenstwa I T AM
s2 Weiscia bezoi ¢ > /A ‘
,,,,,,,,,,,,,,,,, lejécia bezpiecznego AC —~+ wyjscie 2
wylgczania H1 o { AM (prad wyjsciowy)
777777777777777777777 ov T od -10 do +10 VDC (2mA) lub od 4 do 20 mA
- E@©)
v B Zwora /;F‘
Otwarty f faczaca #
- ® przewdd ekranowany
Przekaznik/ . DM+ EDM(munltor urzadzenia zewnetrznego) ﬂfr
sterownik bez- 1 [ 3 skretka ekranowana
pieczenstwa | . DM—=| : = ) )
P ; O zacisk obwodu sterujacego

zacisk obwodu gtéwnego

@ Przed montazem dfawika DC usunac zwore.
Modele CIMR-ACI2A0110 do 0415 | 4A0058 do 0675
posiadajg wbudowany dtawik DC.

@ Nigdy nie zwierac¢ zaciskéw SP i SN, gdyz prowadzi to do
uszkodzenia falownika.

® Roztaczy¢ zworg migdzy H1—HC i H2—HC w przypadku
stosowania wejscia bezpiecznego wytaczania.
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4-d 44 w1
12 w1 W1 W3 W4 W3 8-d
2 [‘7 1 0, EM:I o, [ l/ 2
® @ 5 K . .
R [T =
. 4 S 3 b 0 0 r
. _ |
I |z . . I =
: FE i I |
i —- u < 0 0 b
e o e b= =, B o = . o
ol = 5 T al F== S A A ME:
o1 ek Max W2) w Max w2 D]
Max W2 w Max W2 D Max W2 w Max W2 D
Rys. 1 Rys. 2 Rys. 3 Rys. 4

Klasa 200 V
Model | Maks. uzyteczna moc silnika [kW] | 3 >’ Wymiary w mm | T
I e —— ysune 'oazenie
CIMR-AC2A OOOIO) | Praca normalna | Wys. obciazenie | d |
0110 30 22 250 400 258 195 385 100 21
0138 37 30 275 450 220 435 25
0169 45 37 75 23 23 4-M6 37
0211 55 45 s, 1 325 550 283 260 535 110 38 Chiodzenie
25 B £ 450 705 330 325 680 125 32 32 4M0 76 |wentylatorem
0312 90 75 120 80
0360 110 90 98
oS e a5 500 800 350 370 773 13 45 45 42 s
Klasa 400 V
Wymiary w mm |
0058 30 22 250 400 195 385 100 03 21
0072 37 30 275 450 258 220 435 , 25
Soee i o 495 75 105 23 32 4-M6 36
Wil 5 o Rys. 1 2 o 283 20 535 110 23 4
0165 90 75 vS. . 2
0208 110 90 450 705 330 325 680 125 32 32 410 79 !
0250 122 110 130 9% Shioczente
0296 160 132 500 800 350 370 773 13 102 Wentylatorem
0362 185 160 107
0414 220 185 Rys. 2 950 923 135 05 05 2 125
0515 250 220 ” : 216
e See P Rys. 3 670 1140 370 440 1110 , © o
0930 500 450 545
o = = Rys. 4 1250 | 1380 110 1345 e
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Obudowa NEMA typ 1

| W1 g W1 ‘ o,
& Eﬁ 5}( T I — i
= Iiilii A = il |-
£ E& : I
Ll i m
F zgx }
T T | | H A
it J
J o
i i o |
Il
il I |
g | sl H [[P °
S | ‘ 1
NI ] — 4 I
A [ f
t1 o o 5 D1 =
w £ D1 T+
D
Rys. 1 Rys. 2
Klasa 200 V
Model | Maks. uzyteczna moc silnika [kW] | Wymiary w mm
CIMR-AC2A DO OO | Praca normalna | Wys. obciazenie |
0004 0,75 04 31
gg?g ;‘; 01’755 147 38 Samochtodzenie
0012 3 22 140 260 122 248 6 4-M5 82
0021 55 4,0 Rys. 1 164 - - 5 _ 35
0030 7,5 55 167 55 40
0040 11 75 ! Chtodzenie
0056 15 1 180 300 187 160 284 75 5,6 wentylatorem
0069 18,5 15 350 8 8,7
0081 22 185 Rys2 | 220 ges 19T | 192 1 gs 3 5 8 M5 g7
Klasa 400 V
Model | Maks. uzyteczna moc silnika [kW] |
CIMR-AC4A OOODO | Praca normalna | Wys. obciazenie |
0002 0,75 04
0004 1,6 0,75 147 38 3,2 Samochtodzenie
0005 2,2 15
oo 9 g2 140 260 122 248 6 34
0009 40 3 164 4-M5 35
0011 55 4,0 Rys. 1 N - 55 5 N !
0018 75 55 39 Chtodzenie
0023 1 7,5 167 ’ wentylatorem
0031 15 1 54
0038 18,5 15 180 300 187 160 284 8 75 57
0044 22 18,5 220 350 197 192 335 78 4-M6 83
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Obudowa IP54 - gotowy do pracy

Model | Prad (AMP)
0044WAA 39
0058WAA 45
0072WAA 60
0088WAA 75
0103WAA of
0139WAA 112
0165WAA 150

44
58
72
88
103
139
165

18,5

Szer.

275
300
325
370
370
370
370

Wymiary w mm

402
455
505
565
565
565
565

197
275
275
283
283
285
285

YASKAWA

Obudowa IP54 -
montowana na Scianie

Model | Prad (AMP)
0044TAA / ..0095* 39
0058TAA / ..0095* 45
0072TAA / ..0095* 60
0088TAA / ..0095* 75
0103TAA/ ..0095* 91
0139TAA / ..0095* 112
0165TAA / ..0095* 150

44
58
72
88
103
139
165

T

18,5
22
30
37
45

75

555

Wymiary w mm

950

325

375

* Wersje z wytgcznikiem sieciowym




del

4A0002 OO0 AA 4A0088 COJAA
FB-40105A
4A0004 O AA 4A0103 CIAA
FB-40008A
4A0005 0 AA 4A0139 O0AA
FB-40170A
4A0007 OO AA 4A0165 CJAA
4A0009 [0 AA 4A0208 COJAA
FB-40014A FB-40250A
Redukuje szumy z przewodu do uktadu zasilani ika. Nalezy go ¢ w stanie Y 4A0011 TIAA 4A0250 1AA
Filtr szumow na wejsciu zamknigtym na falowniku. Klasa 400 V: stosowane s3 filtry bloku producenta. Klasa C1 i montaz na tapie 4A0018 I AA FB-40025A 4A0296 CJ AA
dla mocy do 15 kW (HD), klasa C2 i montaz z boku dla mocy do 110 kW (HD) 4A0023 CIAA 4A0362 CIAA FB-40414A
4A0031 OO AA 4A0414 0 AA
FB-40044A
4A0038 C1AA 4A0515 CIAA
FB-40675A
4A0044 OO AA 4A0675 O AA
FB-40060A
4A0058 00 AA 4A0930 O AA
FB-41200A
4A0072 O AA FB-40072A 4A1200 OO AA
Redukcja harmonicznych Seria B06040
Wiacza analogowa nastawe predkosci zadanej o wysokiej precyzji i rozdzielczosci.
. * poziom sygnatu wejsciowego: od -10 do +10 VDC (20 k%) od 4 do 20 mA (500 Q) .
VR ARG * kanaty wejsciowe: 3 kanaly, przetacznik DIP do wyboru napiecia / pradu wejéciowego Al-AS
* rozdzielczos¢ na wejsciu: napigcie wejsciowe 13-bitowe (1/8192) prad wejsciowy 1/6554

Wiacza 16-bitowa nastawe cyfrowa predkosci zadanej.

* sygnat wejsciowy: 16-bitowy parzysty, 2 digit BCD + sygnat znakowy + sygnat nastawczy

 napigcie wejsciowe: +24 V (iz ) DI-A3
 prad wejsciowy: 8 mA

Ustawiane parametry: 8 bitow, 12 bitow, 16 bitow

CANopen SI-S3
CC-link SI-C3
DeviceNet SI-N3
EtherCat
SI-ES3
kacze Ethernet/IP
komuni- Umozliwia sterowanie falownikiem poprzez sie¢ magistrali fieldbus. SI-EN3
Kacyjne MECHATROLINK-2
Modbus TCP/IP ST
Powerlink SI-EM3
PROFIBUS-DP SI-P3
PROFINET SI-EP3
Wysyta sygnat analogowy do monitorowania stanu na wyjsciu ika (czestotliwos¢ wyjsciowa, prad wyjsciowy itp.)
* rozdzielczos¢ wyjsciowa: 11-bitowa (1/2048) A0-A3
 napigcie wyjéciowe: od —10 do +10 VDC (nieizolowane)
 kanaty wyjsciowe: 2 kanaty
Wyiscie cyfrowe Wysyta izolowany sygnat cyfrowy do monitorowania stanu pracy falownika (sygnat alarmowy, detekcja predkosci zerowej itp.). D0-A3
Y Kanaty wyjsciowe: transoptor, 6 kanatow (48 V, 50 mA lub mniej), wyjscie przekaznikowe, 2 kanaty 250 VAC, 1 A lub mniej 30 VDC, 1 A lub mniej

Tryb sterowania wymaga kodera PG do sprzezenia zwrotnego z silnikiem

© wejscia impulsow fazy A, B i Z (typ komplementarny)

* zakres czgstotliwosci PG: maks. ok. 50 kHz PG-B3
© wyjscie monitorowania impulséw: kolektor otwarty, maks. napigcie: 24 V, maks. prad 30 mA

* wyjscie zasilania dla PG: +12 V, maks. prad 200 mA

Tryb sterowania wymaga kodera PG do sprzezenia zwrotnego z silnikiem
* wejscia impulsow fazy A, B i Z (impuls réznicowy) (RS-422)

li izl  zakres czgstotliwosci PG: maks. 300 kHz (okoto) PG-X3

Line Driver PG s h L .
* wyjscie monitorowania impulséw: RS-422
© wyjscie zasilania dla PG: +5 V lub +12 V, maks. prad 200 mA
katwy odczyt z duzej odlegtosci JVOP-182
Rezystor hamujacy gtgs;‘;/vv)any do skracania czasu op6Zznienia poprzez rozpraszanie regenerowanej energii przez rezystor. (3% CzWH) (wszystkie modele o mocy do Seria ERF-150WJ
Uzycie tranzystora hamujacego skraca czas opéznienia. Seria CDBR
Zasilanie 24V Zasila obwdd sterujacy i karty opcjonalne. Uwaga: Nie mozna zmieni¢ ustawionych parametréw, jezeli falownik jest zasilany wytacznie z tego PS-A10H
Zrédfa zasilania. PS-A10L
 Adapter do podtaczania ika do portu USB putera VOP-181
 katwe i szybkie kopiowanie ustawionych p: trow w celu pozniej przestania do innego falownika
N . . . Wvoot:1m
Przedtuzacz do panelu operatorskiego LCD Kabel do podtaczania panelu operatorskiego LCD. WV003: 3 m

Uwaga: prosimy o kontakt z producentem w sprawie dostgpnosci i danych technicznych produktéw pochodzacych nie od firmy YASKAWA.
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Numer identyfikacyjny modelu

CIMR- A

Seria falownikow

Kod regionalny
Europa C

Klasa napigcia
3-fazowe, 200 — 240 VAC 2

3-fazowe, 380 — 480 VAC 4

Specyfikacje zgodnie z wymaganiami klienta

_A_

Model standardowy
Wysoka czestotliwos¢ wyjsciowa B |

_ooo4 ~ F

Weryfikacja

Specyfikacja Srodowiskowa
Standard

Typ obudowy

IPOO

NEMA typ 1
IP54 - montaz na $cianie
Obudowa IP54 - gotowy do pracy

=4 m >

Uwaga: prosimy o kontakt z firma YASKAWA w
sprawie dodatkowych informacji o
specyfikacji dotyczacej tolerancji
srodowiskowe.

200V

0004 35
0006 6

0010 9,6
0012 12
0021 21

0030 30
0040 40
0056 56
0069 69
0081 81

0110 110
0138 138
0169 169
0211 211
0250 250
0312 312
0360 360
0415 415

0002 2,1
0004 41
0005 54
0007 6,9
0009 88
0011 11,1
0018 17,5
0023 23
0031 31
0038 38
0044 44
0058 58
0072 72
0088 88
0103 103
0139 139
0165 165
0208 208
0250 250
0296 296
0362 362
0414 414
0515 515
0675 675
0930 930
1200 1200

Znamionowy prad wyjsciowy [A]l

Znamionowy prad wyjsciowy [A]

Praca normalna*'

Praca normalna*'

0,75
1.1
22

3
55
75
1
15

18,5
22
30
37
45
55
75
90
110
110

0,75
1,5
2,2

4,0

110
132
160
185
220
250
355
500
630

Maks. uzyteczna moc silnika*? [KW]

Maks. uzyteczna moc silnika*? [kW]

Znamionowy prad wyjsciowy [A] Maks. uzyteczna moc silnika*? [kW]
3,27 0,4
5% 0,75
8+ 15
1% 2,2
17,5% 4,0
25* 55
330 75
47% 1
60" 15
75% 18,5
85* 22
115% 30
145* 37
180* 45
215* 55
283* 75
346* 90
415% 110

400V

Znamionowy prad wyjsciowy [Al Maks. uzyteczna moc silnika*? [kW]
1,87 04
3,4% 0,75
4,8% 15
5,5% 2,2
7,27 3
9,2 4,0
14,8% 55
18* 75
24 1
31+ 15
39% 18,5
45* 22
60* 30
75* 37
91% 45
112% 55
150* 75
180* 90
216* 110
260* 132
304* 160
370* 185
450* 220
605* 315
810* 450

1090*' 560

Wysokie obciazenie

Wysokie obciazenie

*1: Warto$¢ ta zaktada czestotliwosé nosna wynoszaca 2 kHz. Wzrost czestotliwosci nosnej wymaga redukcji pradu.
*2: Moc silnika (KW) odnosi sig do 4-biegunowego silnika YASKAWA, 60 Hz, 200V lub silnika 400 V. Znamionowy prad wyjsciowy falownika powinien by¢ réwny lub wigkszy niz znamionowy prad silnika.

*3: Warto$¢ ta zaktada maksymalng czestotliwo$¢ no$na wynoszaca 8 kHz. Wzrost czgstotliwosci nosnej wymaga redukcji pradu.
*4: Warto$¢ ta zaktada maksymalng czestotliwo$¢ no$na wynoszaca 5 kHz. Wzrost czgstotliwosci nosnej wymaga redukcji pradu.
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YASKAWA

YASKAWA Europe GmbH
Drives & Motion Division
Hauptstr. 185

65760 Eschborn

Niemcy

+49 6196 569-500
infoeyaskawa.eu.com
www.yaskawa.eu.com

International Standards

®- A C €

Salety Stop

RoHS Directive

RoHS Dimctive Stands lor the EU drective on the Restnction of the
Use ol Certain Hazardous Subslances in Electrical and
Electronic Equipment

Dane techniczne mogg ulec zmianie bez uprzedzenia
w ramach przysztych ulepszen i modyfikacji produktu.
© YASKAWA Europe GmbH. Wszystkie prawa zastrzezone.
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